Fonctionnement de L'Algorithme de Tri des Reels / Shorts

4 N
Principe de fonctionnement :

@ Visionnage de vidéos Reels/Shorts

9 Analyse des habitudes de visnnage

€ Apprentissage continu enfonction
des comportements

0 Afflchage des vidéos recommandees

Algorithme de Tri et Recommandation

Ce

Sélection de vidéos en
fonction des centres d'intérét
de l'utilisateur

de visionnage

‘ \B Analyse des habltudes Q«

9 Analyse des habltudes e Apprentissage continu
de visionnage

e i | Affichage des |
Visionnage de vidéos = ) (4] vitjléosag ,
Reels / Shorts =) 1 £ 1 0 £ [0 = = = l‘b

recommandées J

en fonction des
comportements

Fonctionnement de I'Application de Reconnaissance de Musique (Shazam)

Principe de fonctionnement :

9 Création d’'une empreinte
numérique des fréquences

e Comparaison avec une base de
données musicale

Base d nes
Musicale s

e Identification et affichag
du titre trouvé

o Capture du son avec le microphone |:]J>

* Base Données Musicale

- Base de Données
Musicale

( Utilisation des probabilités pour ]
trouver la correspondance la plus proche
malgré le bruit ambiant.

| Ev _,;‘ Blinding Lights |
The Weeknd

Al ffyy ) ; I 8 Chanson trouvée!

/
*"f/ﬂ?éa

Utilisation des probabilités pour trouver la

correspondance la plus proche malgré le bruit
ambiant.




Fonctionnement d'un Ascenseur (Bouton d'appel)

it

Appui sur le bouton d’appel

au4m iyl

. | || Régle Fixe:
Appui sur le bouton !

d'appel au 4éme « Si un bouton est enfoncé i

- rd rd - E’
a I'etagé 4, arrét au 4eme »

Il *
i 1

Un systéme logique avec des capteurs

Fonctionnement de la Caméra de Recul “intelligente”

Principe de fonctionnement :

1. Caméra située a I'arriére
du véhicule

2. Affichage de I’imaé lﬂ

sur I'écran du T—
tableau de bord ™ - Caméra de
§ v recul

@ Lignes jaunes courbes :
Trajectoire selon l'orientation des roues

@ Lignes vertes : Zone de Sécurité

€) Lignes rouges : Zone a éviter

@ Lignes jaunes courbes : Trajectoire selon l'orientation
des roues

@) Lignes vertes : Zone de Sécurité
© Lignes rouges : Zone a éviter



Fonctionnement du Détecteur de Pluie d'une Voiture

Détecteur de Pluie ] SIS, : Emission et réflexion
: E d'un faisceau lumineux par le capteur

o Capteur de pluie

o [ Détecteur de Pluie
L of Capteur de pluie

&
o

o Emission etréflexion dun faisceau lumineux
capteur .

Fonctionnement d'un Distributeur de Billets

g ~N
Principe de fonctionnement ;

@ Insertion de la carte bancaire

@ saisie du code |
confidentiel |

40¢ 60€ 100<
|7 40¢-| 60 |100¢ o,

L 3 = RerRtur . 4gp ¢
i g y soice -

1.235,155 €€




Fonctionnement d’un Drone avec fonction “Follow Me”

2o — - -
Principe de fonctionnement : 5 __

Le drone détecte et suit
I'utilisateur grace au signal GPS

Fonction de reconnaissance
et de cadrage automatique

Suivi et enregistrement vidéo
de I'utilisateur en mouvement

Détection et suivi

5
“e
| |
?

——

Reconnaissance et
Cadrage Automatique

e S 1 Ai . .

¥ Suivi et enregistrement
i vidéo

* Prendre une photo

|« Le filtre modifie
I'apparence du visage

v Peau lissée

v/ Expansion des eyux
v Ajout de maquillage
v Affinement du visage




Fonctionnement d’une Montre Connectée (Suivi du Sommeil)

Principe de fonctionnement : ‘\; = ' (T P

OAnaIyse des micro-mouvements ‘:D y : - e — | | H-In
du poignet / 3 B \ . B e

| Th 34min  2h 50 min

| 2h 12 min  Th 20 min
N 7 h 22min

el

€) Analyse des données de sommeil Algorithme de la montre
. par l'algorithme de la montre =—> Comparaison a des milliers de cyles
' —— de sommeil enregistres en laboratoire

/-;—-a:,.____* “”‘

o Afflchage du rapport de sommell / Rapor o sommei ) gt S =t
sur I'écran de la montre .

Comme chaque humain est différent,

la montre compare vos données a des

milliers d'autres cycles de sommeil enregistrés |

en laboratoire pour deviner statistiquement
votre état actuel.

Principe de fonctionnement :

@ Mesure du poids via une = WVVWVVU <:)>MN\N\N\NL '

jauge de contrainte

Micro-courant électrique stépliée

Jauge de contrainte

€@ Envoi d'un micro-courant
électrique sans danger

‘ % Masse grasse =
| Ax poids +Bx taille + Cx dge + D

1+ (I I T -

e | Formule fixe .y

€ Calcul du taux de masse grasse : EI % Masse
via une formule fixe :

Le pése-personne utilise toujours
la méme formule mathématique
pour calculer la masse grasse.




Fonctionnement d'une Prothese Auditive Moderne

Prothése Auditive \} :
{ Microphone 1.
«" Processeur

-
[ o Les sons sont captés par le microphone

)

Le processeur distingue la voix du bruit

—
e La voix est isolée et le bruit réduit

claire - "(Qa <
M:’Z. T

. Voix

| [ Batterie

Son clair transmis a l'oreille interne

Fonctionnement du Radar de Recul

r \

Principe de fonctionnement :

[‘ ). Emission d'ondes ultrasonores

vl

y

Bip e ((((¢

Capteurs a ultrasons

2 Réflexion
des ondes

sur |'obstacle

Dis

k= |

Zone de Sécurité

Avertisseur sonore

Obstacle

Ondes
ultrasonores

tance de I'obstacle =

Bips de plus en plus rapides !

) sip--

u‘)) Bip... Bip... t[‘) BipBipBip !



Principe de fonctionnement d'un Régulateur de Vitesse Adaptatif

1. Activer le régulateur : ON/OFF

2. Définir la vitesse avec 4 SET
ou —SET.

110 km/h

Distance de sécueité
Maintenue

3. Régler la distance avec
le bouton indiqué

1. Activer le régulateur : ON/OFF
2. Définir la vitesse avec =+ SET ou —SET

3. Régler la distance avec le bouton indiqué

= : ; ¥ - —
- Zone de Secieité Alerte — 0 AROETVE
-

La viesse sladate la circulatio

+ Ralentit si besoln -~ Accélére ensuite

1. Activer le régulateur : ON/OFF

v O- EITTIITS

2. Définir la vitesse avec + SET
ou—SET

7~

1. Activer le régulateur : ON/OFF
2. Définir la vitesse avec 4 SET ou —SET

|




